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RENDSZERISMERTETO
Inteiligens kdzuti sebességmeérd végpont

ADAPTIVE RECOGNITION

RENDSZER CELJA ES ELONYEI

A dokumentumban bemutatasra kertlinek az Adaptive Recognition Hungary Zrt. altal Magyorszagon
gyartott és Budapest Févaros Kormanyhivatala, Metraldgiai és Miiszaki Felugyeleti FGosztdly altal
hitelesitett VIDAR Speed tipust sebességmérd kameraval megvaldsitott fix telepitési Intelligens
koziti sebességmeré/monitoring végpont kézlekedés- és kdzbiztonsagra gyakorolt pozitiv hatasai,
alapvetd miszaki paraméterei, valamint a létesitéséhez és az Uzemeltetéséhez szikséges
feltételek.

Intelligens kézati sebességméré/monitoring végpont létesitésének alapvetd célja, hogy
magyarorszagi telepllések kdzigazgatasi teriletén automatikus rendszam felismeréssel (ANPR) és
hiteles sebességmérés funkcidval rendelkezé, VEDA-kompatibilis ellenérzépontok kialakitasa
torténjen meg, az alabbi forgalomfelligyeleti célok figyelembevételével:

»  kozlekedéshiztonsag és kozlekedési mordl javitasa a kivalasztott teriileten,

= baleseti gdcpontokkal leginkabb terhelt Utszakaszok megfigyelése,

= |akossdag biztonsagérzetének javitasa,

= blnmegel6zési célok tamogatasa a telepilésre vezetd utak 0-24h megfigyelésével és a be-
és kihalado kézuti forgalom rogzitésével,

= joghatassal bird automatikus sebességmérés bevezetése,

" jogsértések dokumentalasa és automatikus tovabbitasa.

Az intelligens kézati sebességméré/monitoring végpont alapvetd elénye, hogy alkalmazasaval:

s folyamatos, 0-24h ellendrzés valdsul meg;

= sem a kdzUtkezeld, sem a renddri szervek részérdl személyi feliigyeletet nem igényel;

= kdzidti mdtargyon ill. dttartozékokon térténd elhelyezésébd] adéddan a folyamatos attelepités
logisztikai folyamatai sorén térténd esetieges sérlilések kockazata kizarhaté;

* 3 nagyobb magassagban torténd elhelyezés csokkentheti a rongalasbdl fakadd karok
valészinlségét, illetve hatékonyabb detektalast eredményez 2 forgalmi sav egyidejll
megfigyelése esetén mivel a kitakaras esélye alacsonyabb;

n  az eszkdz védelme érdekében nincs sziikség kabinet alkalmazasara;

v helyszini adottsagoktdl fliggben akar meglévé tartdszerkezet és infrastruktira
felhasznalaséaval is telepithetd és Uzembe helyezhetd, a bekerllési koltséget jelentésen
csokkentve.

Az intelligens kdzdti sebességméré/monitoring végpontnak alapvetden két alkoté eleme van. A
sebességmeérd eszkodz, mely elvégzi a jarmivek hiteles sebessegmérését és a képi dokumentacié
elkészitését, illetve egy berendezésszekrény mely biztositja a sebességmérd eszkéz gyengearamd
tapellatasat és a kommunikaciét a VEDA kézponti rendszerével.
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SEBESSEGMERES MUKODESE

A sebességmérd eszkéz (rendszémolvasd kameraként funkcionald) alapkészilékbdl és (radar
antennaval integralt) sebességmérd készllékbdl all. A VIDAR Speed tipusjell radaros
sebességmérd eszkdz a megfigyelni kivant forgalmi sév(ok) kérnyezetében meglévé vagy Gjonnan
létesitett tartdszerkezetre, meghatarozott magassagban kertl telepitésre. A mérbeszkdz a forgalmi
sav(ok) iranydba forditva méri a savon elhaladd jarmiivek sebességét, és ezzel egyidejlileg
alloképfelvételt készit azokrél.

A berendezésbe épitett sebességméré készilék az érzékelési zonan belll minden egyes elhaladé
jarm( sebességét megméri, valamint meghatérozza a mért jarmd kategdriajat és azt, hogy kozeledd
vagy tavolodé iranyban halad-e a méréeszkdzhéz viszonyitva.

A képkészités és az aktudlis sebesség rogzités — mind kézeledd, mind tavolodé jarmii esetén - az
adott savnal beallitott trigger zénaban torténik, ami helyszin-fliggben eltér tavolsagban lehet a
tartoszerkezettél.

A sebességmérd késziilék kdzeledd jarmii esetén mar kb. 50 méterre a tartészerkezettdl érzékeli a
jarmiivet, 25 — 30 m-nél pedig rogziti a sebességét a hozzétartozd képpel egyitt.

Tavolodd jarmii esetén az érzékelési tavolsag kb. 15 m-t6l kezdddik és 30 — 35 m-nél régziti a jarmd
sebességét a hozzatartozd képpel egy(tt.
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HELYSZIN KIVALASZTASI ALAPELVEK

Az Intelligens koziti sebességmeérd/monitoring végpont megfeleld miikddéséhez az alabbi
szempontokat kell figyelembe venni a helyszin/mérépont kivalasztasa soran:

Megfeleld halézati és mobil adatforgalom jelerésség a Renddrség aktualis szolgaltatdja altal
(jelenleg: Telenor). A kivalasztott tartészerkezet 5-8 m-es magassagaban az elvart jelszint
minimum -98 dBm,

A figyelt savok (max. 2 db} szélessége egyenként max. 3.75 m lehet; a sebességmérd eszkézt
az Utpdlya szélétél mérve 3 m oldaltavolsagon bellil kell elhelyezni.

Sebességkorlatozo jelzétablatol 50 km/h megengedett sebesség hatar alatti Gtszakaszon min.
50 m, 50 km/h feletti Utszakaszon pedig min. 100 m tavolsagban kell legyen a kivalasztott
tartdszerkezet.

A mérdpont 50 m-es kérzetében ne legyen kdziti csomopont, lehajté vagy nagyobb kanyar,

A sebességméré radarnak akadalytalan ralatassal kell rendelkeznie a megfigyelt Gtszakaszra.

A kamera l|atéterét bearnyékolé akadalyok, példaul épiletek, infrastruktira elemek vagy

novényzet, akadalyozzak a radar megfelelé6 mikddését.

A radar detektalasi zénajaban (kb. 50 m) nagyméretli fémszerkezetek (pl.: hirdetétabla,

nagyobb dtjelz6 tabla) ne legyenek, mert azok befolyasolhatjak a radar miikddését.
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Stabil, csak minimalis kilengéssel rendelkezd tartészerkezeten javasolt a sebességmérd
kamera telepitése, mivel a rezgések a sebességméré kamerara is kihathatnak, ami mérési
pontatlansagot okozhat (hidon, fellljaron nem javasolt a sebességmérd kamera telepitése
emiatt).

A radar mikodési pontossagat nagy mértékben rontja/ellehetetleniti amennyiben alagitban,
fellljaré alatt vagy elektromos légkabelek alatt torténik a sebességmérés, ezért ilyen tipusu
helyszinek valasztasa nem ajanlott.
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SEBESSEGMERO ESZKOZ TULAJDONSAGOK

Tipus/gyarto: Vidar Speed 5MpHDx LT
(Adaptive Recognition Hungary Zrt.)
Sebességmérési tartomany: 5 km/h - 320 km/h
Sebességmérés tavolsaga a max. 50m
kameratol:
Sévok szama: 1 vagy 2 (akar ellentétes iranya) forgalmi sav,

atlagos savszéllesség’ (2,5-3 m) esetén.

Elhelyezésiltelepitési magassag: min. 4m, max. 10m (javasolt 5-6 m)

Sebességmérési pontossag: +3 km/h (100 km/h jarmisebességig)
£3 % (100 km/h jarm(isebesség felett)

Detektalasi pontossag: 95% feletti detektalasi pontossag,
napszaktol és idojarasi viszonyoktol
fuggetlentl

Rendszamolvasasi pontossag: 97% feletti rendszamolvasasi pontossag

normél poziciéban elhelyezett, szennyezdés
és roncsolasmentes rendszamtabla esetén,
napszaktél fuggetlendl.

Sebességméréshez felvételezett o 2 db képlesemény (a jarmii eleje/hatulja
adatok kére: + attekinté kép)

Esemény idépontja

Rendszam és honossag (allamjelzés)
Sebesség

Jarm( kategéria besorolas
(személygépjarmii/tehergépjarmdi)

Részletesebb informacidk, paraméterek az alabbi linkeken talalhatok:

ADAPTIVE RECOGNITION

WebLink Video

! Allagos savszéllességtdl valo eltérés esetén killdn egyeztetés sziikséges az optimalis megoldas kivélaszidsa érdekében.
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LETESITES ES UZEMBEHELYEZES FELTETELEI

Az intelligens kdzuti sebességmérd/monitoring végpont telepitéséhez és lizembehelyezéséhez az
alabbi feltételek szilkségesek:

1. Tervezés engedélyeztetés

A telepitéshez szlkséges tervek és engedélyek elkészitése/beszerzése, valamint a
megvalésulasi tervek elkészitése, szlkség esetén a geadéziai bemérések elvégzése.

2. Forgalomkorlatozasi terv, forgalomterelés

Amennyiben az eszkozok telepitési munkalatai orszagos kézutat érintenek és az illetékes
kézutkezeld azt eléirja, akkor forgalomkorlatozasi tervet kell késziteni, illetve a munkavégzés
idejére az abban rogzitett feltételekkel kell biztositani a forgalomterelést.

3. Tartoszerkezet biztositasa

Meglévd (lampaoszlop, kdzUti portal), vagy Ujonnan épitett oszlop, szlkség esetén savkzép
folé benyuld kiegészité konzollal, mely statikailag megfelel az eszkdzok eléirt magassag-
tartoméanyban térténé elhelyezésére.

4. Erfsaramu energiaellatas

Az eszkéz6k mikodéséhez szikséges erbsarami energiaellatas biztositasa a  kijel6lt
tartészerkezeten, a kamera telepitési helyén (tervezés, engedélyeztetés, kiépités, érintésvédelmi
vizsgalat, védéféldelés megvalésitasa, villamvédelem). Az energiaeliatas vételezése a helyszini
adottsagok fliggvényében torténhet atalany dijas, illetve mért fogyasztas alapjan is.

5. Eléjelz6 tabla

A jarmivek elhaladasi sebességének ellendrzésére szolgéld sebességellenérzd végpontok elétt
a KRESZ 2. szamu fuggelékének zs/5 bekezdése szerinti tabia eiheiyezése kételezd, két iranyl
forgalom esetén mindkét iranybol.

6. VEDA csatlakozas

A VEDA rendszerhez torténé csatlakoztatas alapvetd feltétele a gépjarmirdl és annak hatosagi
jelzésérdl felvételt készitd eszkdzre vonatkozd kévetelményekrdl szolé 18/2008. (IV. 30.) GKM
rendeletnek valé megfelelés. Ennek és a VEDA kdzponti rendszere felé iranyul6 interfésznek a
VIDAR Speed megfelel, tovabba a rendérségnél in. rendszeresitési eljarason mar megfelelt.

A telepitéssel kapcsolatos igényekkel szikséges megkeresni a telepités helye szerint illetékes
renddr-fokapitanysagot, ahol a kezdeményezés szakmai indokoltsagat megvizsgaljak és a
kezdeményezd ezt kovetden kap tajékoztatast arrdl, hogy a VEDA keretében valé hasznalat
megvalbsuthat-e. Ebben az esetben a berendezések Uzemeltetése, haszndlata miatt a
renddrséggel egylttmikédési megallapodas megkétése is sziikségessé valhat.

7. SIM kartya

A 6. pontban foglaltak teljeslilése esetén az Orszagos Renddr-fékapitanysag biztositja a
Megrendelé részére a VEDA kompatibilis APN SIM kartya(ka)t melye(ke)t a telepités
megkezdése elétt &t kell adni a sebességmerd kamerat telepité szervezetnek.
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